
 
 

 

 

Άζθεζε 3ε 
΢Τ΢ΣΗΜΑΣΑ ΕΛΕΓΥΟΤ ΚΛΕΙ΢ΣΟΤ ΒΡΟΥΟΤ ΚΑΙ MATLAB 

 

1. ΢ςζηήμαηα ελέγσος κλειζηού βπόσος. 
 

Οπιζμόρ ζςζηήμαηορ ελέγσος κλειζηού βπόσος: Σύζηεκα ειέγρνπ θιεηζηνύ βξόρνπ είλαη 

εθείλν ζην νπνίν ε δξάζε ειέγρνπ εμαξηάηαη θαη από ηελ έμνδν. Τα ζπζηήκαηα θιεηζηνύ 

βξόρνπ νλνκάδνληαη θαη ζςζηήμαηα ανάδπαζηρ. 

Οπιζμόρ ανάδπαζηρ: Αλάδξαζε είλαη εθείλε ε ζπγθεθξηκέλε ηδηόηεηα ελόο ζπζηήκαηνο 

θιεηζηνύ βξόρνπ ε νπνία επηηξέπεη ηε ζύγθξηζε ηεο εμόδνπ ηνπ κε ηελ είζνδν ζην ζύζηεκα, 

έηζη ώζηε ε επηζπκεηή δξάζε ειέγρνπ λα απνηειεί ζπλάξηεζε ηεο εμόδνπ θαη ηεο εηζόδνπ ηνπ 

ζπζηήκαηνο. Πξέπεη λα ζεκεηωζεί όηη ε έμνδνο κπνξεί λα πξνέξρεηαη από θάπνηα άιιε 

ειεγρόκελε κεηαβιεηή θαη ε είζνδνο εθηόο από ην ζύζηεκα κπνξεί λα επηδξά θαη ζε θάπνην 

ππνζύζηεκα. Επίζεο, ε αλάδξαζε είλαη εθείλν ην ραξαθηεξηζηηθό ηωλ ζπζηεκάηωλ ειέγρνπ 

θιεηζηνύ βξόρνπ ην νπνίν ηα θάλεη λα μερωξίδνπλ από ηα ζπζηήκαηα ηνπ αλνηθηνύ βξόρνπ. 

2. ΢ςζηήμαηα ελέγσος κλειζηού βπόσος και Matlab 

 
Με ην Matlab κπνξνύκε λα δειώζνπκε έλα ζύζηεκα θιεηζηνύ βξόρνπ κε ηελ εληνιή 

feedback(). 

΢ύνηαξη ενηολήρ: Σπλνιηθό ζύζηεκα θιεηζηνύ βξόρνπ = feedback(sys1,sys2,sign)  

όπνπ sys1 ε ζπλάξηεζε κεηαθνξάο ηνπ ζπζηήκαηνο, sys2 ε ζπλάξηεζε 

κεηαθνξάο ηνπ θιάδνπ αλάδξαζεο θαη sign ην πξόζεκν ηνπ θιάδνπ 

αλάδξαζεο θαηά ηελ είζνδν ηνπ ζην ζπγθξηηή. 

 

Παπάδειγμα 1 
Να γίλεη ε δήιωζε ζην Matlab ηνπ ζπζηήκαηνο ειέγρνπ θιεηζηνύ βξόρνπ  

κε μοναδιαία απνηηική αλάδξαζε. 

 

  

 

                                                                                        

 

 

 

 

 
     Σρήκα 1                       
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>> a1 = [10]; 

>> b1 = [1 2 5]; 

>> sys1 = tf(a1, b1) 

>> sys2 = 1 

   

>> sys = feedback(sys1, sys2, -1) 

>> sys1  

 

 

Transfer function:  

       10 

————— 

s^2 + 2 s + 5  

 

>> sys2 

sys2 = 1 

 

>> sys  

 

Transfer function:  

           10 

——————— 

 

   s^2 + 2 s + 15 

 

Παπάδειγμα 2 
 

Να γίλεη ε δήιωζε ζην Matlab ηνπ ζπζηήκαηνο ειέγρνπ θιεηζηνύ βξόρνπ Σρήκα 2. 

  

 

 

 

 

 

Σρήκα 2 
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Όπνπ  

 

 

Καη  

 

Πξέπεη λα ζεκεηωζεί όηη γηα ηε δήιωζε ηνπ ζπζηήκαηνο ζα θάλνπκε κηα ζεηξά από ζπλερείο 

απινπνηήζεηο ηνπ ζπζηήκαηνο, ώζηε λα θαηαιήμνπκε ζηελ ηειηθή ηνπ κνξθή. 

Κώδικαρ Matlab 

a1 = [1]; 

b1 = [1 10]; 

g1 = tf(a1, b1); 

a2 = [1]; 

b2 = [1 1]; 

g2 = tf(a2, b2); 

a3 = [1 0 1]; 

b3 = [1 4 4]; 

g3 = tf(a3, b3); 

a4 = [1 1]; 

b4 = [1 6]; 

g4 = tf(a4, b4); 

a5 = [1 1]; 

b5 = [1 2]; 

h1 = tf(a5, b5); 

h2 = 2; 

h3 = 1; 

sys1 = h2/g4; 

sys2 = series(g3, g4); 

sys3 = feedback(sys2, h1, +1); 

sys4 = series(sys3, g2); 

sys5 = feedback(sys4, sys1, -1); 

sys6 = series(g1, sys5); 

sys = feedback(sys6, h3, -1); 

sys 

Αποηέλεζμα 

 

Transfer function:  

                           s^5 + 4 s^4 + 6 s^3 + 6 s^2 + 5 s + 2  

  —————————————————————————— 

12 s^6 + 205 s^5 + 1066 s^4 + 2517 s^3 + 3128 s^2 + 2196s+ 712 
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Ππακηικό Άζκηζηρ  3 

Άζκηζη 1 
 

α) Βξείηε ηε Σπλάξηεζε Μεηαθνξάο ηνπ ζπζηήκαηνο πνπ δίλεηαη παξαθάηω κε αξλεηηθή θαη 

ζεηηθή αλάδξαζε θαη δείηε  ηε δηαθνξά. 

β) Βξείηε ηε Σπλάξηεζε Μεηαθνξάο ηωλ  ζπζηεκάηωλ  κε ην θιαζηθό ηξόπν.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Άζκηζη 2 
 

α) Βξείηε ηε Σπλάξηεζε Μεηαθνξάο θιεηζηνύ βξόρνπ ηνπ ζπζηήκαηνο πνπ δίλεηαη παξαθάηω. 

β) Βξείηε ηε Σπλάξηεζε Μεηαθνξάο ηνπ  ζπζηήκαηνο  κε ην θιαζηθό ηξόπν.  
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Άζκηζη 3 
α) Βξείηε ηε Σπλάξηεζε Μεηαθνξάο θιεηζηνύ βξόρνπ ηνπ ζπζηήκαηνο πνπ δίλεηαη παξαθάηω. 

β) Βξείηε ηε Σπλάξηεζε Μεηαθνξάο ηνπ ζπζηήκαηνο  κε ην θιαζηθό ηξόπν.  
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